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INTRODUÇÃO
A confiabilidade, o projeto exclusivo e a assistência técnica especializada da 
Beck irão ajudá-lo a atingir seus objetivos no controle de processos.

EXCELÊNCIA NA ESCOLHA DE SERVIÇOS E 
PRODUTOS PARA A INDÚSTRIA
 Os atuadores Beck são especialmente 
projetados para proporcionar controle preciso e 
permanente sem as limitações de desempenho e de 
manutenção típicas dos atuadores convencionais. 
Ao contrário dos atuadores elétricos convencionais 
e dos pneumáticos, os atuadores Beck podem 
suportar modulação contínua sem comprometer 
seu desempenho. Nossos atuadores elétricos 
exclusivos combinam o posicionamento necessário 
ao controle perfeito com a confiabilidade para a 
continuidade do processo.
 • Motor exclusivo, que não queima e permite 

modulação contínua 
 • Fácil instalação
 • Controles eletrônicos digitais inteligentes 

calibrados de fábrica
 • Dispensa manutenção
 • Três anos de garantia
 Com um atuador específico para a maioria 
das aplicações industriais e com uma experiência 
superior a 70 anos com atuadores industriais, a 
Beck possui know-how para assegurar soluções 
excelentes às suas necessidades em atuadores.

Indústrias Atendidas Pelos Produtos 
Beck
 O s  a t u a d o r e s  B e c k  o f e r e c e m  u m 
posicionamento preciso e confiável para válvulas, 
dampers, acoplamentos variadores de velocidade 
e demais elementos finais de controle. Veja abaixo 
alguns segmentos industriais que adotam os 
posicionadores Beck como padrão:
 • Indústria Madeireira 
 • Usinas de Energia
 • Cimento e Cal
 • Papel e celulose
 • Tratamento de água e esgoto
 • Vidro
 • Mineração
 • Química e Petroquímica
 • Siderurgia
 • Alumínio e Outros Metais
 • Bebidas e Alimentos
  Para mais informações sobre aplicações 
industriais, visite nosso site:  
http://www.haroldbeck.com/industries.htm /
www.topcomponentes.com.br
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MELHORIAS NO CONTROLE DE PROCESSOS
Desenvolvido para Atingir Alto Nível de 
Desempenho nas Modernas e Sofisticadas 
Instrumentações de Controle
 Para o máximo aproveitamento da capacidade 
de desempenho e potência da instrumentação 
moderna para controle de processos, o elemento 
de controle final deve posicionar-se com rapidez, 
precisão e consistência. Os atuadores com controle 
eletrônico Beck oferecem resposta instantânea 
com a precisão e a repetibilidade necessárias para 
o aproveitamento total da capacidade do sistema 
de controle.
 Como o foco da indústria continua sendo na 
melhora da qualidade e da eficiência, e como 
a pressão ambiental continua crescendo, a 
necessidade de melhorias nos controles dos 
processos também continuará aumentando. A 
indústria continuará a fazer altos investimentos 
em tecnologias de ponta para instrumentação 
e controle. No entanto, melhorias efetivas de 

desempenho somente serão alcançadas se o 
elemento final de controle cumprir com seu papel. 
Não raro, a inconsistência e o desempenho lento dos 
atuadores pneumáticos ou a falta de confiabilidade 
dos atuadores elétricos convencionais são o fator 
limitante do desempenho do loop de controle. 
Portanto, quando se torna necessário melhorar o 
desempenho do controle de processo, o primeiro 
passo é melhorar o desempenho do elemento final 
de controle.
 Os atuadores Beck maximizam o desempenho 
do elemento final de controle, proporcionando 
respostas precisas e consistentes.  O exclusivo 
proteto Beck – motor que não queima; eficiente 
sistema de engrenagem; e componentes eletrônicos 
duráveis – conferem ao atuador Beck a capacidade 
de iniciar e parar instantaneamente, virtualmente 
eliminando tempo morto  e  ultrapassagem do ponto 
de controle  independentemente da carga ou das 
condições do processo.

Figura 1-1
Resposta do atuador 
pneumático a uma curva 
de demanda de 2%

Figura 1-2
Resposta do atuador 
Beck a uma curva de 
demanda de 2%
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Mais Consistentes e Precisos que os 
Pneumáticos
 Os atuadores Beck eliminam os gargalos de 
desempenho criados pela inconsistência e pelo 
desempenho irregular dos atuadores pneumáticos, 
que geralmente variam em função da carga 
dinâmica e do atrito, das condições de processo, 
da condição da válvula ou do damper e do 
desempenho dos elementos do atuador, tais como 
transdutores I/P, reguladores e posicionadores. 
Ao contrário dos pneumáticos, os atuadores Beck 
oferecem posicionamento contínuo e consistente.
 A figura 1-1 mostra a resposta de um atuador 
de diafragma pneumático para válvula a um sinal 
para curva de demanda de 2%, representando um 
sinal de controle modulando a válvula. A resposta 
demonstra o tempo morto e a ultrapassagem do 
ponto de controle pelo atuador, conhecido por “stick 
and slip”. É comum o travamento (stick) impedir 
completamente a resposta do atuador às pequenas 
mudanças de demanda típicas do controle contínuo 
de processo.
 A figura 1-2 demonstra a resposta do Atuador 
de Controle Eletrônico Beck à mesma demanda. 
O atuador Beck rastreia a demanda de perto, 
eliminando o tempo morto e a significativa 
ultrapassagem do ponto de controle associados 
ao atuador pneumático. Este tipo de ganho de 
desempenho do atuador pode ser a diferença entre 
um loop para controle de fluxo incontrolável e outro 
completamente sob controle.
 Ao longo de todo este folheto, a expressão 
‘operação contínua’ se refere à capacidade 
do atuador de operar continuamente quando 
solicitado para um controle de processo preciso, 
especialmente durante start-up, mudanças 
de carga e distúrbios de processo. Todavia, 
modulação excessiva devido a ruído no processo, 
ruído no sinal de controle elétrico ou falso sinal de 
controle irá reduzir o tempo de vida do atuador bem 
como da válvula ou do damper. Por esta razão, o 
loop de controle deverá ser analisado e ajustado 
adequadamente para evitar modulação excessiva 
ou desnecessária. 

Mais Confiável que os Atuadores Elétricos 
Convencionais
 Os atuadores Beck possuem um motor que 
não queima, um eficiente sistema de transmissão 
com engrenagens de dentes retos e controles 
eletrônicos precisos e duráveis. Este projeto único 
elimina as limitações de desempenho típicas dos 
atuadores elétricos, que incluem superaquecimento 
de motores, desligamentos, folgas por desgaste da 
engrenagem coroa/sem-fim, flutuações e outras 
imprecisões de posicionamento.
 Os motores produzidos pela Beck são 
especialmente projetados para oferecer 
aceleração e desaceleração instantâneas para 
posicionamentos extremamente precisos em 
aplicações de modulação. Estes confiáveis 
motores não superaquecem ou queimam mesmo 
sob as exigentes condições de um loop de controle 
de alta demanda.
 A figura 1-3 ilustra a operação estável e suave 
de um motor do atuador Beck comparada aos 
motores convencionais trifásicos e monofásicos. 
Foram realizados testes sob um ciclo de 100% 
para simular atividade máxima do loop de controle. 
As temperaturas dos motores tradicionais subiram 
rapidamente a níveis perigosos, acionando os 
relês de sobrecargas térmicas, deixando o motor 
indisponível para controle.
 O motor Beck, por sua vez, elevou levemente a 
temperatura sob as mesmas condições operacionais, 
permanecendo estável e continuamente disponível 
ao controle do processo.

Elevação das Temperaturas de Operação do Motor
Ciclo de Modulação de 100%
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OPÇÕES DE CONTROLE & 
DIAGRAMAS ESQUEMÁTICOS DE CABLAGEM

Opção de Modulação 9
Controle Digital de Posição com 
Sensor de Posição Sem Contato
 O Módulo de Controle Digital (DCM) Beck posiciona 
o Atuador na proporção correta para uma corrente de 
entrada ou do sinal de voltagem, e o Sensor de Posição 
Sem Contato (CPS) fornece feedback completo para 
o DCM. Para indicação remota é disponibilizado um 
sinal de 4-20 mA para feedback de posição. Base de 
comunicação Foundation Fieldbus também é disponível.
 O DCM também pode ser usado para fornecer 
posicionamento predeterminado do atuador na 
ocorrência de perda de sinal de controle de entrada.

Opção de Modulação 8
Controle Analógico de Posição com 
Sensor de Posição Sem Contato
 O Receptor Eletrônico de Sinal (ESR) 4 da BECK 
posiciona o Atuador na proporção correta para uma 
corrente de entrada ou do sinal de voltagem, enquanto o 
CPS-2 fornece feedback completo ao ESR-4, e feedback 
isolado para indicação de posição remota (também 
disponível sem feedback externo).
 O ESR-4 pode ser usado para fornecer 
posicionamento predeterminado do atuador na 
ocorrência de perda de sinal de controle de entrada.

Opção de Modulação 7
Controle de Posição Analógico com 
Detecção de Posição por Potenciômetro
 O ESR-4 da Beck posiciona corretamente o Atuador 
para uma corrente de entrada ou do sinal de voltagem. 
Um potenciômetro de filme é utilizado em lugar do 
CPS-2 para detectar a posição e dar feedback interno 
ao ESR-4.
 Um potenciômetro auxiliar opcional, que requer 
alimentação externa, pode ser agregado para controle 
ou indicação remota de posição. O ESR-4 pode ser 
usado para fornecer posição predeterminada do atuador 
na ocorrência de perda de sinal de controle de entrada.

Opção de Modulação 6
Controle AC Direto com 
Sensor de Posição Sem Contato
 A opção de controle 6 possui os recursos de controle 
no sentido horário/anti-horário a partir de um controlador 
remoto automático ou de chaves manuais.
 O CPS-2 fornece sinal de feedback para indicação 
de posição remota.
 Se a voltagem de controle 120/240 V AC disponível 
não conseguir fornecer corrente suficiente para 
alimentar o atuador, uma Placa de Relê deve ser inserida 
no compartimento de controle.

Atuadores do Grupo 11 e OBS.: A direção de curso do eixo do atuador é: CCW = Sentido 
anti-horário e CW = Sentido horário
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Opção de Modulação 5
Controle AC Direto com 
Detecção de Posição por Potenciômetro
 Esta configuração inclui um potenciômetro de 
filme de 1000 ohm para feedback remoto, acionado 
nos sentidos horário ou anti-horário a partir de um local 
remoto ou de chaves manuais. Um potenciômetro 
auxiliar de 1000 ohm pode ser acrescentado para 
indicação adicional de posição.
 Se a voltagem de controle 120/240 V AC disponível 
não for suficiente para alimentar o atuador, uma Placa 
de Relê deve ser inserida no compartimento de 
controle.

Opção de Multi-Posição 4
Controle AC Direto com Chaves Operadas por Came 
para Posições de Paradas do Atuador
 A Opção 4 inclui chaves ajustáveis operadas por 
came para parada do Atuador em 6 posições (duas 
no fim-de-curso e quatro em posições intermediárias), 
ou em 3 posições (uma intermediária). Também é 
possível o controle para 4 ou 5 posições de parada 
utilizando-se outras quantidades/combinações de 
chaves.
 Chaves padrão para fim-de-curso possuem 
contatos extras que podem ser usados para sinalização 
externa ou intertravamento.
 Configuração exibida: 3 posições BÁSICAS.

Opção 3 – Abre / Fecha
Controle AC Direto
 Para operação simples abre / fecha, a Opção 3 
inclui duas chaves limite, que param o movimento do 
Atuador a cada final de curso e que também podem 
ser usadas para sinalização externa.

Operação 240 V ac
 Todas as opções descritas nesta página e na anterior estão disponíveis para operação também em 
240 V ac.  

Terminais de Chave Auxiliar
 Chaves auxiliares podem ser incluídas para as 
funções de controle ou alerta. As chaves são de 6 
A 120V ac. Podem manter a configuração padrão 
ou serem configuradas no local para operar em 
qualquer ponto do percurso do atuador.

Os diagramas são funcionais – a cablagem do cliente pode ser diferente. Diagramas de cabeamento certificados 
poderão ser fornecidos para o Atuador selecionado.
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GRUPO 11 – ATUADORES 
ROTATIVOS PARA DAMPER

Controle preciso e confiável para uma vasta gama de aplicações.

INTRODUÇÃO
 Em muitas indústrias, os atuadores de dampers 
Beck Grupo 11 são referência na área. O Grupo 
11 refere-se a um atuador capaz de manter uma 
modulação consistente e precisa para todos os 
tipos e tamanhos de dampers de controle. Ao 
contrário dos atuadores elétricos tradicionais, 
os atuadores Beck não possuem limitações de 
ciclo, podendo modular continuamente sem 
se superaquecer. Os atuadores Beck também 
eliminam problemas associados aos atuadores 
pneumáticos como a resposta “stick-slip”, o 
desempenho inconsistente e os problemas de 
qualidade do ar comprimido.
 Os atuadores Beck Grupo 11 virtualmente 
dispensam manutenção e são projetados para 
ambientes industriais agressivos. Os atuadores 
de damper Beck melhoram o controle de processo 
enquanto reduzem drasticamente os custos de 
manutenção.
 Com uma vasta experiência 
e incomparável suporte 
técnico na indústria, 
os  Engenhe i ros  de 
Venda e Apl icações 
da Beck estão aptos a 
auxiliá-lo na seleção do 
melhor atuador Beck, e 
acessórios para cada 
aplicação.
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CARACTERÍSTICAS

COMPONENTES DO ATUADOR DE DAMPER GRUPO 11

Motor do Atuador Beck
Controle Preciso e Confiável
 Juntamente com os controles eletrônicos e um 
robusto sistema de engrenagens de transmissão, 
os motores Beck proporcionam posicionamento 
exato e confiável exigido nos modernos loops de 
controle.
• Nunca superaquece ou queima, mesmo sob 

intensa modulação de controle ou sob condições 
de stall (interrupção súbita e momentânea do giro 
do motor).

• Atinge velocidade e torque máximos em 
menos de 50 milissegundos e parada em 25 
milissegundos, eliminando tempo morto.

• Oferece posicionamento extremamente preciso 
nas aplicações de modulação.

• Não provoca flutuação ou ultrapassagem da 
posição desejada.

• Utiliza baixa corrente de 0.16 A a 3.0 A; 
portanto, baixo consumo de energia, eliminando 
a necessidade de relês; permite o uso de 
alimentação contínua.

• Utiliza rolamentos selados com retentores 
duplos de graxa para um longo período sem 
manutenção.

Chave Manual Elétrica
Operação Local para Economia de Tempo
 Dampers ou válvulas podem ser operados no 
próprio local com chave manual elétrica integrada, 
economizando tempo durante instalação e solução 
de problemas, além de permitir que ajustes sejam 
feitos on-line de modo rápido e fácil “bypassando” 
as partes eletrônicas no atuador e do sistema de 
controle.
 A Chave Manual também serve como um 
backup elétrico na ocorrência de falha no sistema 
de controle.

MÓDULO DE CONTROLE 
DIGITAL (DCM)

DISPOSITIVO SENSOR DE 
POSIÇÃO (CPS)

CHAVES AUXILIARES

BLOCO TERMINAL DE 
CABLAGEM

BRAÇO DE ACIONAMENTO / 
ARTICULAÇÃO

CARCAÇA DO MOTOR E DO 
SISTEMA DE TRANSMISSÃO
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Chaves Limites Auxiliares e Proteção 
Contra Sobrecurso
 Duas chaves limite para proteção contra sobrecurso 
são fornecidas. Estão disponíveis até quatro chaves 
auxiliares. Características das chaves opcionais:
• As chaves SPDT são classificadas para um 

mínimo de 6A a 120V ac (três vezes a corrente 
máxima do motor para a maioria dos modelos) 
para garantia de uma longa vida útil.

• Ajustáveis em campo para operar em qualquer 
ponto da extensão do curso do atuador.

• Podem iniciar funções secundárias ou fornecer 
indicação remota da posição do atuador.  

• Eliminam chaves não confiáveis e que exigem 
manutenção frequente.

Sistema de Transmissão
Potência e Durabilidade para Maximizar a 
Disponibilidade de Controle
 O robusto conjunto de engrenagens do 
sistema de transmissão Beck é durável e mantém 
posicionamento consistente e preciso do elemento 
de controle mesmo sob as mais severas condições 
de um loop de controle.
• Os sistemas de transmissão compõem-se 

exclusivamente de engrenagens de dentes 
retos produzidas inteiramente com ligas de aço 
temperado, e ferro modular.

• As largas e eficientes engrenagens de dentes 
retos essencialmente eliminam folgas induzidas 
pelo desgaste e imprecisões de posicionamento.

• O resistente projeto oferece até 4 dias de 
proteção contra stalls acidentais intermitentes 
ou continuados.

• Um mecanismo totalmente auto-travante garante 
ao atuador manter um mínimo de 200% de torque 
com o motor desenergizado.

Volante
Conveniente Controle Manual Sem Desengate
 O projeto do Grupo 11 integra um volante não 
raiado, de fácil manuseio, para permitir operação 
manual durante instalação ou interrupções de energia.
• O volante pode ser usado para posicionar válvulas 

e dampers em qualquer ponto de forma fácil e 
suave mesmo sob condições de carga completa.

• Bloqueios mecânicos na carcaça evitam 
sobrecurso por acionamento manual.

• O motor opera a 72 ou 120 RPM, de modo que 
o Volante não oferece risco algum à segurança.

Carcaça
Proteção Superior e Fácil Acesso aos 
Componentes
 Os atuadores Beck possuem um corpo de 
alumínio fundido com compartimentos individuais 
para proteger os componentes contra umidade e 
sujeira, permitindo fácil acesso para instalação e 
calibração.
• Fabricado com ligas de alumínio fundido 

perfeitamente usinadas e pintura de poliuretano 
resistente à corrosão, resistente a contaminação 
por pó, e à prova de água, este robusto invólucro 
oferece uma proteção Tipo NEMA 4X.  Modelos 
aprovados para uso em ambientes Perigosos 
e Classificados também estão disponíveis – 
contate um Engenheiro de Vendas e Aplicações 
da Beck para maiores detalhes.

• Os compartimentos individuais protegem todos 
os principais componentes: Motor, DCM, CPS, 
engrenagens de transmissão e placa terminal 
de cablagem da instalação.

• Cada componente pode ser acessado sem a 
exposição de outros componentes.

• As tampas são vedadas e perfeitamente ajustadas, 
proporcionando proteção extra contra ambientes 
agressivos tanto internos quanto externos.

• Os eixos de saída e do volante também são 
vedados com retentores duplos à prova de água.

Versatilidade de Montagem
Os atuadores Beck podem ser Montados em 
Qualquer Posição para Maior Flexibilidade de 
Instalação 
 Os atuadores Beck são configurados e 
lubrificados de modo a permitir que sejam montados 
em qualquer posição desejada.  Tal flexibilidade 
permite aos atuadores serem instalados em locais 
bastante difíceis.
 Contanto que os compartimentos da carcaça 
permaneçam acessíveis, não existem limites para 
a posição de montagem.
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ESPECIFICAÇÕES TORQUE, TEMPO E CORRENTES DO MOTOR

1O motor Beck de projeto exclusivo possui corrente de partida e parada próxima à corrente de funcionamento, dispensando, assim, proteção contra sobrecarga 
  térmica – sendo necessário somente proteção contra curto-circuito.
2As correntes do motor mostradas são 60 Hz – correntes de 50 Hz não ultrapassam 120% dos níveis de 60Hz.
3A corrente do atuador de @ 240 V ac é cerca de metade da corrente do atuador de 120 V ac (a corrente do motor não muda  @ 240 V ac).
4Os tempos de atuação (stroke) mostrados são baseados em energia elétrica de 60 Hz;  a 50 Hz os  tempos são 20% maiores.
5A maioria dos atuadores do Grupo 11 estão disponíveis com 2 ou 4 chaves auxiliares. Contate o fabricante sobre a disponibilidade de chaves para os modelos 
  de controle de opção 4. Chaves limite de curso padrão possuem contatos extras que podem ser usados para sinalização externa nos modos de 2, 3 ou 5 
  posições de controle.
6Entre em contato com o fabricante caso as opções de sinais listadas não atenderem às suas necessidades.
* Módulo de Controle Digital Inteligente com tecnologias de comunicação HART é padrão (Foundation Fieldbus está disponível com custo adicional).

0 = Padrão
2 or 4 = Optional5

 Use as tabelas desta página para criar um número 
completo de especificação do modelo. 
 Primeiro, selecione o número do modelo básico 
da tabela à direita (coluna azul) e insira os quatro 
primeiros dígitos no campo azul “Modelo Nº” abaixo. 
Agora selecione a opção de controle que atenda à 
necessidade de aplicação usando a informação da 
tabela do fim da página (coluna marrom). Insira o 
número que designa a opção de controle (de 3 a 9) 
na área marrom do campo “Modelo Nº” abaixo.
 O passo seguinte é determinar o torque 
necessário para a aplicação bem como selecionar o 
tempo de percurso total em segundos como mostra 
o quadro à direita (colunas verde e amarela). Insira 
a opção de torque selecionada no campo verde 
“Torque” e a opção de tempo selecionada no campo 
amarelo “Tempo” abaixo.
 Por último, selecione o número de chaves 
auxiliares desejado (0, 2 ou 4) e insira este número 
no campo roxo “Aux.Switches” abaixo.
 O número completo de especificação do modelo 
está concluído e pode ser usado para especificar 
um atuador BECK.
 Por exemplo, 11-409-1000-40-2 indica um 
modelo básico 11-400 para controle de modulação 
(opção 9 do Módulo de Controle Digital) estimado 
para saída de torque de 1.000 lb-ft com tempo de 
percurso total de 40 seg/100º. Equipado com duas 
chaves C auxiliares. 

Modelo 
Básico Nº

Torque
(lb-ft)

Tempo4 
(segundos/100 graus)

Corrente do 
Motor (amps) 1,2,3

11-150

15 11 0.32
20 20 0.17
40 20 0.32
40 40 0.17
60 60 0.17
80 24 0.43
80 40 0.32
80 90 0.17

11-200

125 20 0.56
125 40 0.35
175 60 0.35
250 24 0.86
250 40 0.56
250 75 0.35

11-300

300 24 0.86
300 40 0.56
300 100 0.35
400 36 0.86
400 60 0.56
550 75 0.56
650 100 0.56

11-400

350 24 1.30
550 40 1.30
650 24 2.20
800 60 1.30
1000 24 3.00
1000 40 2.20
1000 75 1.30
1500 100 1.30
1800 36 3.00
1800 60 2.20

11-430

2900 72 3.00
2900 120 2.20
5200 108 3.00
5200 180 2.20

Número do Modelo Torque Tempo Chaves Auxiliares
— — — —— — — — — — — — — — — — —

TABELA DE OPÇÕES DE CONTROLE6

Opção de 
Controle

Modo de 
Controle

Placa de 
Controle

Entrada de 
Controle Padrão Sensor de Posição Feedback de Posição 

Padrão
9 Modulação DCM-2* 4–20 mA CPS-2 4–20 mA
8 Modulação ESR-4 4–20 mA CPS-2 4–20 mA
7 Modulação ESR-4 4–20 mA Potenciômetro de Filme Nenhum
6 Modulação Nenhum 120 V ac CPS-2 4–20 mA
5 Modulação Nenhum 120 V ac Potenciômetro de Filme Potenciômetro de Filme
4 5-Posição Nenhum 120 V ac Nenhum Nenhum
4 3-Posição Nenhum 120 V ac Nenhum Nenhum

3 2-Posição
(Abre / Fecha) Nenhum 120 V ac Nenhum Nenhum
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Alimentação de Entrada
 120 V ac, monofásica 50 ou 60 Hz
 240 V ac, monofásica 50 ou 60 Hz – necessita transformador integral opcional
 208, 308, 415, 480, 575 V ac, 50 ou 60 Hz – necessita transformador integral opcional
Condições Operacionais
 –40º a 85ºC (–40º a 185ºF)
Isolamento
 Os sinais de demanda de entrada e Feedback de Posição devem estar isolados do solo e dos fios de energia elétrica 

de corrente alternada.
Comportamento Durante Perda de Energia Elétrica
 Permanece na posição.
Tipos de Controle
 Modulação com Módulo de Controle Digital (DCM)
 Modulação com eletrônicos analógicos (ESR)
 Modulação com controle direto do motor ac
 3 ou 5 controles de posição
 2 controles de posição (abre/fecha)
Sinais de Entrada e de Feedback
 Depende da opção de controle do atuador. Veja página anterior.
Protocolos de Comunicação Disponíveis
 Os atuadores da Opção 9 (veja página anterior) podem ser equipados com as tecnologias HART ou Fieldbus 

Foundation.  Contate um Engenheiro de Vendas da Beck para detalhes e informações sobre outras opções.
Tamanho Mínimo do Passo (Controle de Modulação)
 DCM – 0.10% (0.15% típico) (configurável)
 ESR – 0.10% (0.15% típico)
 Direta AC – 0.1º (função das capacidades do sistema de controle)
Proteção Contra Stall (protege o atuador e seus elementos durante ocorrência de stall)
 DCM – O tempo de stall é configurável entre 30 e 300 segundos.
 Outros tipos de controle – Módulo Opcional de Proteção Contra Stall está disponível.
Comportamento Durante Perda de Sinal de Entrada (Ligado)
 Permanece na posição, ou, em algumas opções, pode ser configurado no campo para se mover para qualquer 

posição predefinida.
Chaves Limites contra Sobrecurso (Dedicadas)
 Duas chaves limite tipo C oferecem proteção contra sobrecurso.
Chaves Auxiliares (Não-Dedicadas)
 Até quatro chaves 6A de 120 V estão disponíveis. As chaves são operadas por came e ajustáveis em campo.
Chave Manual
 Permite operação elétrica local independente do sinal do controlador. Padrão para todas as unidades. Um 

contato auxiliar opcional pode ser usado para indicar que a Chave Manual está no modo “AUTO” ou para tocar 
um alarme caso ela saia da posição “AUTO”. Uma Chave Manual com  travamento também está disponível.

Carcaça
 Uma carcaça perfeitamente usinada, fabricada em liga de alumínio fundido e com pintura de poliuretano 

resistente à corrosão, proporciona robustez, resistência à poeira e é à prova d’água. Tipo 4X; IP68, imersão 3 
metros/48 horas*. 

           *Danos internos por água não são cobertos pela garantia.
Padrões** 
 CSA Listado; CE Em Conformidade
 **Para padrões que não estejam listados, favor contatar a Beck para mais informações pelo telefone 215-968-4600.
Ambientes de Risco ou Agressivos***
 Classe I, Div. 2, Grupos C & D;  Classe II, Div. 2, Grupos F & G.
 ***Se estas classificações não atenderem às suas necessidades, ligue para a BECK: 215-968-4600.
Posição de Montagem
 Qualquer posição – sem limitações.

Especificações Gerais
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SPECIFICATIONS
Desenhos Esquemáticos das Dimensões do Modelo 11-150

Desenhos Esquemáticos das Dimensões dos Modelos 11-200 e 11-300

Braço De Acionamento

Braço De Acionamento

6
8

10

4
2

0

10

8
6

4
2

0

5 1/4"
(133 mm)

6 7/8"
(175 mm)

4"
(102 mm)

34

TAMPA, MÓDULO DE
 CONTROLE DIGITAL
(DEIXE  4” (102 mm)

PARA REMOÇÃO)
TAMPA,

BLOCO DO TERMINAL,
CABLAGEM EXTERNA

TAMPA, DISPOSITIVOS
 SENSORES DE POSIÇÃO

4 1/2"
(114 mm)

4 1/2"
(114 mm)

4"
(102 mm)

11 5/8" (295 mm)
(DEIXE 6" (152 mm)
PARA REMOÇÃO)

CHAVE MANUAL

4 1/4"
(108 mm)

1" N.P.T. (ROSCA CÔNICA)
CONDUÍTE,

LIGAÇÃO ELÉTRICA
2 3/16"

(56 mm)

1/2" N.P.T.
(ROSCA CÔNICA)
CONDUÍTE, 
LIGAÇÃO DE SINAIS

VOLANTE

MODULO DA 
ENGRENAGEM /
MONTAGEM DO 
MOTOR

1/2"
(13 mm)

13/32" (10 mm) 
DIÂMETRO
(4) DOS FUROS

1/2" (13 mm)

7"
(178 mm)

1 3/4" (45 mm)
2 1/4" (57 mm)

  ARTICULAÇÃO CL 11 3/4" (298 mm) MÁX.
(PERMITA 4" (102 mm)

PARA REMOÇÃO) 

3 9/16" (90 mm)

R
L

T

13 1/2"
(343 mm)

11 1/16"
(281 mm)

PARAFUSO DA PONTA
DA HASTE

PONTA DA HASTE

ARRUELAS (2)

PONTA DA HASTE

PORCA DA TRAVA 
DA PONTA DA HASTE

PARAFUSO DO BRAÇO
DE ACIONAMENTO

R

L

T

6"
(152 mm)

10

10

2

2

4

4

6

6

8

8

0

0

TAMPA,
BLOCO DO TERMINAL,
CABLAGEM EXTERNA

TAMPA,
MÓDULO DE
CONTROLE

DIGITAL

TAMPA,
DISPOSITIVOS

 SENSORES
 DE POSIÇÃO

CHAVE MANUAL

MODULO DA 
ENGRENAGEM
MONTAGEM

6 1/16"
(154 mm)

34°

5 1/2"
(140 mm)
6 3/8"

(162 mm)
6 3/8"

(162 mm)

5 1/2"
(140 mm)

12 3/4"
(324 mm)

12 1/4" (311 mm) 
(DEIXE 6 " (152 mm)
PARA REMOÇÃO)

11/16" (17 mm) DIÂMETRO
(4) DOS FUROS

AUX. SWITCH RATING:
10A  240 Vac

1" N.P.T. (ROSCA CÔNICA)
CONDUÍTE,

LIGAÇÃO ELÉTRICA

6 7/32"
(158 mm)

4 25/32"
(121 mm)

1/2" N.P.T.
(ROSCA CÔNICA)
CONDUÍTE, 
LIGAÇÃO DE SINAIS

PLACA

MOTOR

T

18"
(457 mm)

15 1/2"
(394 mm)

L

R

5 5/8"
(143 mm)

6 1/2"
(165 mm)

3/4"
(19 mm)

3/4"
(19 mm)

7/8"
(22 mm)

4 1/4"
(108 mm)

11 1/4" (286 mm) MÁX.
(DEIXE 3" (76 mm)
PARA REMOÇÃO)4 3/4"

(121 mm)

ARTICULAÇÃO CL

9 1/4"
(235 mm)

R

L

T

PARAFUSO DO BRAÇO
DE ACIONAMENTO (2)

PLACA DA PORCA

PLACA  DO FIXADOR

PINO/PARAFUSO DO 
ACIONAMENTO

PORCA DA TRAVA 
DA PONTA DA HASTE

PARAFUSO DO PINO
 DO ACIONAMENTO
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Desenhos Esquemáticos das Dimensões do Modelo 11-400

Braço De Acionamento

Especificações Mecânicas

TAMPA,
BLOCO DO TERMINAL,
CABLAGEM EXTERNA

TAMPA,
MÓDULO DE
CONTROLE

DIGITAL

TAMPA,
DISPOSITIVOS

 SENSORES
 DE POSIÇÃO

6 25/32"
(172 mm)

MODULO DA 
ENGRENAGEM
MONTAGEM

18°

7"
(178 mm)

6 3/4"
(172 mm)

7 7/8"
(200 mm)

7 5/8"
(194 mm)

14 1/4"
(362 mm)

13 5/8" (346 mm)
(DEIXE 6 " (152 mm)
PARA REMOÇÃO)

13/16" (21 mm) DIÂMETRO
(4) DOS FUROS

AUX. SWITCH RATING:
10A  240 Vac

1" N.P.T. (ROSCA CÔNICA)
CONDUÍTE,

LIGAÇÃO ELÉTRICA

7 27/32"
(199 mm)

4 3/4"
(121 mm)

1/2" N.P.T.
(ROSCA CÔNICA)
CONDUÍTE, 
LIGAÇÃO DE SINAIS

PLACA

MOTOR

T
21 1/4"

(540 mm)

18 13/16"
(478 mm)

6 1/4"
(159 mm)

L

R

5 1/4"
(133 mm)

6 3/8"
(162 mm)

8 1/8"
(206 mm)

15 7/8" (403 mm) MÁX.
(DEIXE 4" (102 mm)
PARA REMOÇÃO)

6 1/2"
(165 mm)

ARTICULAÇÃO CL

3/4"
(19 mm)

VOLANTE

15 1/4"
(387 mm)

R

L

T

PARAFUSO DO BRAÇO 
DE ACIONAMENTO (4)

ARRUELA (2)

PLACA DA PORCA

PARAFUSO DO PINO
DO ACIONAMENTO (2)

PARAFUSO DO ACIONAMENTO PORCA DA TRAVA 
DA PONTA DA HASTE

Braço de Acionamento e Ponta da Haste fornecidos como padrão

Número do 
Modelo do 

Atuador 
Beck

Peso 
Aproximado 

(lb) [kg]

Diâmetro do 
Eixo de Saída 

(in) [mm]

Número do 
Braço de 

Acionamento

Raio* "R" 
(ajustável) 

do Braço de 
Acionamento

(in) [mm]

Comprimento 
da Ponta da 
Haste "L"
(in) [mm]

Rosca Interna 
da Ponta da 
Haste "T"

(in)

Carga Máxima 
Pendente
(lb) [kg]

11-150 (50)
[23]

(3/4)
[19] 10-3491-05 (1 1/2 to 5 1/8)

[38 to 130]
(2 1/8)

[54] 1/2-20 x 1 1/8 (750)
[340]

11-200 (120)
[54]

(1 1/2)
[38] 17-7330-26 (3 1/2 to 8)

[89 to 203]
(2 1/8)

[54] 1/2-20 x 1 3/16 (3000)
[1361]

11-300 (125)
[57]

(1 3/4)
[44] 14-8010-34 (3 1/2 to 8)

[89 to 203]
(2 1/2)

[64] 5/8-18 x 1 1/2 (4500)
[2041]

11-400 (270)
[122]

(2 3/4)
[70] 14-8018-02 (6 to 12)

[152 to 305]
(2 7/8)

[73] 3/4-16 x 1 3/4 (9000)
[4082]

Os atuadores podem ser montados em qualquer posição.

Todas as medidas estão em polegadas e (métricas).

Todas as medidas estão sujeitas a alterações. Solicite desenhos certificados para os atuadores selecionados.

*Estão disponíveis como opcionais braços de acionamento mais curtos ou mais longos, para maiores ou menores raios.
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ESPECIFICAÇÕES
Desenhos Esquemáticos das Dimensões do Modelo 11-430

Posição A

Os atuadores podem ser montados em qualquer posição.

Todas as medidas estão em polegadas e (métricas).

Todas as medidas estão sujeitas a alterações. Solicite desenhos certificados para os atuadores selecionados.

Torque
(lb-ft)
[N•m]

Tempo
(segundos)

Peso
Aproximado

(lb) [kg]

Diâmetro 
do Eixo 
de Saída
(in) [mm]

Carga 
Máxima 

Pendente
(lb) [kg]

5,200
[7050]

108
180

790
[358]

3 15/16
[100]

20,000
[9072]

Crank Arm
14-8022-42

ou

2,900
[3932]

72
120

15,000
[6804]

Crank Arm
14-8022-44

18 15/16
[481]

10 1/8
[257]

8 13/16
[224]

2 63/64
[76]

3 1/2
[89]

3 1/2
[89]

28 13/32
[722]

7
[178]

5 3/8
[137]

19 1/32
[483]

1 1/2–12 
ROSCA UNIFICADA FINA (UNF) 
x 2 5/8 [67]
PROFUNDA

5
[127]

DEIXE 
10” [254]
MÍNIMO  
PARA ACESSO

90° COTOVELO
1” ROSCA CÔNICA (NPT) 
CONDUÍTE,
LIGAÇÃO ELÉTRICA 

MONTAGEM DO 
MODULO ENGRENAGEM 

6 13/64
[158]

6 1/16
[154]

11 7/16
[291]

12 7/8
[327]

10 1/8
[257]

10 13/16
[275]

11 9/16
[294]

1 19/32
[41]

4 21/32
[118] TAMPA, DISPOSITIVOS 

SENSORES DE POSIÇÃO

2 3/16
[56]

2 5/8±1/8
[67±3]

9 3/16
[233]

1 9/16
[40]

1 1/2
[38]

11 7/8±3/8
[302±10]

7 1/8
[181]

7 19/32
[193]

10 1/4
[260]

10 1/64
[254]

4 3/4
[121]

17 13/32
[442]

24 39/64
[625]

DEIXE 4” [102] PARA REMOÇÃO

1/2” (NPT) 
ROSCA CÔNICA

CONDUÍTE, 
LIGAÇÃO 
DE SINAIS

29 1/16 MÁXIMA
[738]

DEIXE 9 “ [229]
PARA REMOÇÃO

1 1/8 [29] 
DIÂMETRO

 DOS FUROS (4)
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Posição B

Braços de Acionamento Disponíveis

Braço de Acionamento
(Número da Peça 14-8022-42)

Braço de Acionamento Prolongado
(Número da Peça 14-8022-44)

18 15/16
[481]

10 1/8
[257]

8 13/16
[224]

3 1/2
[89]

3 1/2
[89]

2 63/64
[76]

28 13/32
[722]

19 1/32
[483]

7
[178]

MONTAGEM DO 
MODULO ENGRENAGEM

7/8
[22]

10 1/8
[257]

11 9/16
[294]

11 7/16
[291]

12 7/8
[327]

21 5/8
[549]

DEIXE 9” [229] PARA REMOÇÃO

1” ROSCA CÔNICA (NPT)
CONDUÍTE,

LIGAÇÃO ELÉTRICA

4 21/32
[118]

DEIXE
10” [254]
MÍNIMO

PARA ACESSO

TAMPA, 
BLOCO DO TERMINAL,
CABLAGEM EXTERNA

1/2” ROSCA CÔNICA (NPT) 
CONDUÍTE, 
LIGAÇÃO DE SINAIS

24 1/8
[613]

21 3/4
[553]

2 3/16
[56]

2 5/8±1/8
[67±3]

9 3/16
[233]

1 9/16
[40]

1 1/2
[38]

11 7/8±3/8
[302±10]

7 1/8
[181]

10 1/4
[260]

10 1/64
[254]

17 13/32
[442]

24 39/64
[625]

4 3/4
[121]

PARAFUSO DO BRAÇO 
DE ACIONAMENTO (4) 6.5"–10.5"

[165–266]

PARAFUSO DO PINO 
DO ACIONAMENTO (3)

PORCA DA TRAVA 
DA PONTA DA HASTE

E
PINO

1 1/2-12 ROSCA 
UNIFICADA 
FINA (UNF) x
2 5/8 PROFUNDA

5 3/8
[136]

9”–15”
[228–381]

19
[482]

5 3/8
[136]

PARAFUSO DO BRAÇO 
DE ACIONAMENTO (4)

PARAFUSO DO PINO 
DO ACIONAMENTO (3)

PORCA DA TRAVA 
DA PONTA DA HASTE

E
PINO

1 1/2-12 ROSCA 
UNIFICADA 
FINA (UNF) x
2 5/8 PROFUNDA
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